


KOszonjik, hogy a Mammotion robotflnyirot valasztotta kertje gondozasahoz. Ez a felhasznaloi
kézikdnyv seqit eligazodni a Mammotion, négykerék-meghajtasu, hatarolovezeték nélkili robotflinyird

hasznalataban, hogy hatékonyan tudja gyepét gondozni.

Ez a kézikdbnyv a Mammotion vallalat szerzéi jogi védelme alatt all. A vallalat irasbeli engedélye nélkul
tilos annak méasolasa, modositasa, sokszorositasa vagy tovabbitasa barmilyen formaban. A kézikonyv

tartalma elGzetes értesités nélkil valtozhat.

Ez a kézikonyv kizardlag hasznalati utmutatoként szolgal, és a benne taldlhatd kijelentések és
informéciok semmilyen formaban nem mindésulnek garancianak, hacsak kifejezetten maskent nem

allapodtak meg.

Frissitési naplo

Datum Verzio Leiras
2025.01 V1.0 Elsé6 kiadas
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1 Biztonsagi utasitasok

Altalanos biztonsagi utasitasok

Hasznalat el6tt gondosan olvassa el a felhasznaloi kézikonyvet.

A robotot csak felndttek hasznalhatjak.

Csak a Mammotion altal ajanlott tartozékokkal hasznalja

Soha ne engedje a robot hasznalatat gyermekeknek, csokkent fizikai, érzékszervi vagy szellemi
képességekkel rendelkez6, vagy tapasztalat és tudas hianyaval rendelkez6 személyeknek, illetve
olyan személyeknek, akik nem ismerik ezeket az utasitasokat, mivel a helyi korlatozasok
korladtozhatjak a kezel6 életkorat.

Soha ne engedje, hogy gyerekek vagy allatok a robot kozelében tartézkodjanak a mikddése alatt.
Ne hasznalja a robotot olyan helyen, ahol az emberek nem tudnak a jelenlétérdol.

Ha a robotot kézzel iranyitjia a Mammotion alkalmazason keresztul, mindig figyeljen Iépéseire,
kalénosen lejtokon.

Soha ne érintse meg a forgo pengéket, amig teljesen meg nem alltak.

Kerllje a robot hasznalatat, ha emberek, kilondsen gyerekek vagy allatok vannak a munkateruleten.
Ha a robotot kozterlleten Gzemelteti, helyezzen el figyelmeztetd tablakat a munkaterllet kordl a
kovetkezd szOveggel: "Figyelem! Automata flnyiré! Maradjon tavol a robottél! Figyeljen a
gyerekekre!"

Viseljen er@s labbelit és hosszu nadragot a robot mikodtetése kozben.

A robot karosodasanak, valamint a jarmUveket és személyeket érint6 balesetek elkerllése
éerdekében ne helyezzen el munkatertleteket vagy csatornakat nyilvanos utakon.

Seérulés vagy baleset esetén kérjen orvosi segitséget.

Allitsa a robotot OFF &llasba, és vegye ki a kulcsot az eltdémédések megsziintetése, karbantartas



vagy a robot vizsgalata eldtt. Ha a robot rendellenesen rezegq, az Ujrainditas el6tt ellenérizze, hogy
nem serllt-e. Ne hasznalja a robotot, ha valamelyik alkatrésze hibas.

Ne csatlakoztasson vagy érintsen meg seérilt kabelt, amig azt le nem valasztotta az aramforrasrol.
Ha a kabel m(ikodés kdzben megseérdl, huzza ki a csatlakozét az aljzatbdl. A kopott vagy sérilt kabel
noveli az aramutés kockazatat, ezért azt szakszervizben kell kicseréltetni.

Csak a csomagban taldlhatd toltéallomast hasznalja a robot toltésére. A helytelen hasznélat
aramutést, tulmelegedést vagy az akkumulatorbol szarmazo maro folyadék szivargasat okozhatja.
Elektrolit szivargas esetén oOblitse le az érintett terlletet vizzel vagy semlegesité szerrel, és ha a
folyadék a szemébe kerll, azonnal forduljon orvoshoz.

Csak a Mammotion altal ajanlott eredeti akkumulatorokat hasznélja. A robot biztonsdga nem
garantalhato nem eredeti akkumulatorokkal. Ne hasznaljon nem ujratdlthetd akkumulatorokat.
Tartsa a hosszabbito kabeleket tavol a mozgo veszélyes alkatrészekt6l, hogy elkerllje a kabelek
serlléseét, amely érintkezést okozhat az aram alatt [évé részekkel.

A dokumentumban szerepld illusztraciok/keperny6képek csak tajekoztatd jelleglek. Keérjuk,

mindig az aktuélis terméket vegye figyelembe.

1.2 A telepités biztonsagi eléirasai

Kerllje a toltéallomas olyan helyre torténd telepitését, ahol az emberek konnyen megbotolhatnak
benne.

Ne telepitse a toltéallomast olyan terlletekre, ahol fennall az alloviz kialakulasanak veszélye.

Ne telepitse a toltéallomast és annak tartozékait gyulékony anyagoktél 60 cm-en (24 hlvelyken)
belll. A tolt6allomas vagy a tapelkamera meghibasodasa vagy tulmelegedése tlizveszélyt jelenthet.
Az USA/Kanada felhasznal6i szamara: Ha a tapegységet kultéren telepiti, fennall az aramutés
veszélye. Csak eqgy fedett Class A GFCI (RCD) aljzatba szerelje, amely vizall6 burkolattal rendelkezik,

és Ugyeljen arra, hogy a csatlakozofedel megfeleléen be legyen dugva vagy eltavolitva.



1.3 Aziizemeltetés biztonsagi eldirasai

e Tartsa tavol kezét és labat a forgo pengektél. Ne helyezze kezét vagy labat a robot kdzelébe vagy
ala, amikor az be van kapcsolva.

e Ne emelje fel vagy mozgassa a robotot, amig az be van kapcsolva.

e Allitsale arobotot, ha emberek, kiildndsen gyermekek vagy allatok tartézkodnak a munkateriileten.

® (Gy6z6djon meg arrol, hogy a gyepen nincsenek idegen targyak, példaul kovek, dgak, szerszamok
vagy jatékok. Ellenkezd esetben a pengék megsérualhetnek, ha ezekkel az objektumokkal
érintkeznek.

® Ne helyezzen targyakat arobot, a tolt6allomas vagy az RTK referenciaallomés tetejére.

® Ne hasznélja arobotot, haa STOP gomb nem miikodik megfeleléen.

o Kerllje a robot és emberek vagy allatok kozotti Utkozéseket. Ha eqgy személy vagy allat a robot
utjaba kerul, azonnal allitsa le.

e Mindig kapcsolja ki a robotot (OFF allasba), amikor nincs hasznalatban.

® Ne hasznalja a robotot egyszerre felugro ontozérendszerrel. Hasznélja az Gtemezési funkciot annak
biztositasara, hogy a robot és az 6ntozérendszer ne miikodjenek egy idében.

e Kerulje csatornak létrehozasat olyan teruleteken, ahol felugré ontozdrendszer van telepitve.

e Ne hasznalja a robotot alloviz jelenlétében a munkaterlleten, példaul heves esdzés vagy

vizfelhalmozodas esetén.

1.4 A karbantartas biztonsagi eldirasai

e Kapcsolja kiarobotot a karbantartas elvégzése el6tt.

® Huzza ki atolt6allomas csatlakozojat, miel6tt tisztitast vagy karbantartast végezne rajta.

o Ne hasznaljon magasnyomasu mosot vagy olddszereket a robot tisztitasahoz.

® A mosas utan mindig helyezze arobotot a foldre normal pozicidban, ne fejjel lefelé.

e Ne forditsa meg a robotot a vaz aljanak tisztitasahoz. Ha mégis megforditja tisztitas céljabadl,
ugyeljen arra, hogy utana visszaallitsa a megfelel6 pozicioba. Ez fontos annak érdekében, hogy a viz

ne szivarogjon be a motorba, és ne befolyasolja annak normal mikodését.
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1.5 Az akkumulator biztonsagi eldirasai

A litium ion akkumulatorok a robotflinyird szétszerelése soran keletkezd rovidzarlat, viz, tliz, magas

hémérséklet hatasara meggyulladhatnak, felrobbanhatnak. Kezelje kell6 korultekintéssel, az

akkumulatorokat ne szerelje szét, ne nyissa fel, kerllje az elektromos vagy mechanikai behatasokat.

Tarolja kozvetlen napfénytél tavol.

e Kizarolag a gyart¢ altal biztositott toltét és tapkabelt hasznaljon. A nem megfelel6 tolt6 hasznéalata
elektromos zarlatot vagy tulmelegedést okozhat.

e TILOS AZ AKKUMULATOROK JAVITASA VAGY MODOSITASA! Az ilyen kisérletek robbanashoz,
aramutéshez, személyi séruléshez vezethetnek. Az elektrolit kifolyasa veszélyes, mert erésen
maro es mergezo.

e Az akkumulatorokat kizarolag képzett szakember cserélheti ki.

1.6 Fennmaradoé kockazat

A vagopengeék cseréjekor a serulések elkerulése érdekeben viseljen védbkeszty(it.

1.7 Rendeltetésszerii hasznalat

A Mammotion robotok lakossagi gyepéapolasra lettek tervezve, és nem alkalmasak kereskedelmi célu

hasznalatra.

1.8 Kezelés hulladékként

A terméket a helyi elektronikai hulladékkezelési (WEEE) eléirdsoknak megfeleléen artalmatlanitsa. Ne
dobja a haztartasi hulladék kozé! Ehelyett vigye el egy hivatalos Ujrahasznosité kdzpontba vagy
gyljtépontra, hogy biztositsa a biztonsagos kezelést és a koOrnyezetbarat artalmatlanitast az

elektronikai alkatrészek szamara.



2 Bemutatas

2.1 A Mammotion LUBA Mini AWD termékrél

A LUBA mini AWD sorozat, (tovabbiakban LUBA vagy robot) egy négykerék-meghajtasu robotflnyiro,
amely rugés felfuggesztési rendszerrel rendelkezik a jobb tapadas érdekében. A robot RTK GNSS
navigacios és virtualis térképezési rendszerekkel van felszerelve, amelyek lehetévé teszik a
felhasznalok szdméra a flnyirasi feladatok testreszabasat kulonbozd terlletek felvételés és
Utemezések meghatarozdsadt a Mammotion alkalmazasban. Emellett a robot loT szolgaltatassal és
esOerzekeldvel is rendelkezik, igy teljesen automatikus, tokéletes gyepkarbantartési éiményt biztosit.
A robot 3D kameramodullal, 4G modullal, Alexa hangvezérléssel és lopasgatlo rendszerrel is fel van
szerelve, amelyeket a kovetkez6 szakaszok részletesen bemutatnak.

A robotbdl kétféle modellvéltozatot erhetd el:

e Standard verzid (Model: 800 and 1500) — vagasi magassaga 20-65 mm (0.8-2.6 in).

e Hverzid(Model: 800H and 1500H) vagasi magassaga of 55-100 mm (2.2-4 in).

2.1.1 A 3D kamerarendszer

A robot egy 3D kameramodullal van felszerelve, amely 3D kameraalapu pozicionalast, akadalyérzékelést

és FPV modot biztosit.

e 3D kameraalapu pozicionalas segit fenntartani a pontos helymeghatarozast, ha az RTK pozicionalas
gyenge muaholdjelek miatt nem mikaodik megfelel6en.

e 3D kameraalapu akadalyérzékelés lehetévé teszi az akadalyok felismerését a robot el6tt.

® [PV mod biztonsagi kamera funkcioként hasznalhaté a robot megfigyelésére.



2.1.2 Pozicionalas

A robot RTK (real-time kinematic) navigaciés rendszerrel, tobbszenzoros integralt navigacios
rendszerrel és 30 kameraalapu pozicionalasi rendszerrel van felszerelve, amelyek rendkivil pontos

helymeghatarozasi adatokat biztositanak.

RTK pozicionalas

Az RTK eqy differencialis GNSS helymeghatarozasi technoldgia, amely jelentésen ndveli a pozicionalas
pontossagat, akar ~5 cm (2 in) értékre. A robot négy globalis navigaciés rendszert hasznal (GPS,
GLONASS, BeiDou és Galileo), valamint kiegészité szenzorokat integral, igy kézel 100-szor pontosabb

helymeghatarozast biztosit, mint a hagyomanyos GPS rendszerek.

1. Az RTK referenciaallomas a miholdjelek vételéhez akadalymentes kdrnyezetet és nyilt égboltot
igényel.

2. Arobot hasonléd modon mikodik, vagyis nyilt égbolt szikséges a miholdjelek fogadasahoz.

3. Az RTK referenciaalloméas és a robot k0zotti adatatvitel lehetséges, azonban ez nem jelenti azt,
hogy a gyep minden pontjarél folyamatosan akadalytalan rélatasnak kell lennie az RTK
referenciaallomasra. Amennyiben az adatatviteli utvonal nincs teljesen blokkolva, a kommunikacio

radidhullamok segitségével tovabbra is mikodik.



3D kameramodul pozicionalas

A robot elsédlegesen RTK pozicionaldst hasznal a helymeghatarozashoz. Azonban olyan esetekben,
amikor a miholdjelek akadalyok, példaul ereszek vagy fak miatt nem éerhetdk el a feltérképezes és a

flnyiras soran, arobot tovabbra is hatékonyan m(ikodik a 3D kameraalapu pozicionalas segitségével.
2.1.3 Akadalyérzékelés
A robot vizuélis és ultrahangos akadalyérzékelést egyarant tamogat. A 3D kamerarendszer képes az

akadalyok azonositasara és megfeleld reagalasra, mig az ultrahangos érzékel6 alacsony fényviszonyok

k0zott mikodik, ahol a vizualis azonositas nehezebb.
2.1.4 Kapcsolodasilehetdoségek
A robot haromféle csatlakozasi modot tamogat: Bluetooth, Wi-Fi és 4G mobilhaldzat.

Bluetooth: a robot és az okostelefon kozotti kapcsolat étrehozasara szolgal.

Wi-Fi és 4G: az interneteléréshez és tavoli vezérléshez hasznalhato.

2.1.5 Mintazott flinyiras

A robot mesterséges intelligencia algoritmusokat hasznal a vagasi utvonal, magassag és szog
testreszabasara, igy kilonleges mintakat hozhat létre a Mammotion alkalmazason keresztil. Tovabbi

részletekert lasd a Minta létrehozasa fejezetet.

2.1.6 Automatikus toltés

Az automatikus toltési funkcio lehetdve teszi, hogy a robot akkor térjen vissza a toltéallomasra, amikor

az akkumulator 15% ala csokken.

2.1.7 Hangvezérlés

MEGJEGYZES

A robot angol, német és francia nyelvi utasitasokat tamogat.

A robot kompatibilis az Alexa hangvezérléssel. Egyszer( hangutasitdsokkal indithatja vagy leéllithatja a

flnyirast vagy a toltést. Tovabbi informéacidért lapozzon a Alexa fiok csatlakoztatasa-hoz vagy Google
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Home fidk csatlakoztatasa-hoz.

2.1.8 Lopasvédelmirendszer

A robot rendelkezik lopasgéatlo rendszerrel, hogy megakadalyozza az illetéktelen eltavolitast.
® Ariaszto bekapcsol, amikor a robotot felemelik.
e A felhasznalék kovethetik Luba helyzetét GPS és 4G helymeghatarozassal a Mammotion

alkalmazéason keresztul, amennyiben az online van.



2.2 A doboztartalma

Gy6z8djon meg rola, hogy az alkatrészek megtalalhatok a csomagban az On vélasztasa szerint. Ha
barmelyik alkatrész hianyzik vagy seérllt, lépjen kapcsolatba helyi forgalmazojaval vagy
ugyfélszolgalatunkkal. A Mammotion javasolja, hogy 6rizze meg a csomagolédobozt és a habbetéteket

kés6bbi felhasznalas céljabal.

2.2.1 LUBA mini AWD telepitékészlet

LUBA mini AWD x1 Kamerarendszer x1 Biztonsagi kulcs x1

Cserepenge x6 (tartalék) Csavar x6 (tartalék) Alatét x6 (tartalék)

2.2.2 Toltoallomas telepitokészlet

Toltéallomas alap x1 Esé6fogo

Toltoallomas elektromos csatlakozo

Covek x4
x1



2.2.3 RTK telepitokészlet

Radidéantenna x1

RTK Referenciaallomas x1

RTK Referenciaallomas
hosszabbitokabel (5M) x1

Leszuaro x1

Tagulocsavar x4

2.2.4 Szerszamkeészlet

Imbuszkulcs 8mm (0.3 in)

x1

Kabelrogzit6 tiiske x4

M
L'TL’

)

Rogzité rud x2

RTK Referenciaallomas elektromos csatlakozo x1

Kabelrogzito x4

Ecset x1

Csavarhuzo (csillag
bit+T20 hex bit) x1

-10 -



2.3 Termék jel6léseinek attekintése

Az alabbi jel6lések talalhatéak meg a terméken, kérjik tanulmanyozza figyelmesen.

Szimboélum Leiras
& Figyelem!
[ ] Kérjlik haszndlat el6tt olvassa el a haszndlati Utmutatét.

Hasznaljon oldhato csatlakozot TS-A012-1201002.

Hasznaljon oldhato6 csatlakozot TS-A180-2806431.

Ez atermék megfelel a vonatkozo EU direktivaknak.

:D-:I_C Gyartasi orszag: Kina

TS-A060-2802151

:D—I:I—C A terméket tilos hagyomdnyos kommunalis szemétbe tenni. Gondoskodjon a
TS-A012-1201002 termék Ujrahasznositasardl a helyi szabalyok szerint.

A termék Ujrahasznosithato.

Tartsa a termék csomagoldsat szarazon.
A termék csomagolasat tilos letakarni.
A termék felborulasat akadalyozza meg.
Torékeny.

Tilos a csomagolasra/termékre lépni.

<> II. termeékosztaly.
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Szimbolum

-1

Leiras

A mozgo késektdl tartsa tavol a kezét, 1abat.

Ne utazzon a terméken.

Uzem kézben tartson biztonsagos tavolsagot a robotflinyirétol.

FIGYELEM: a forgd késeket ne érintse meg.

FIGYELEM: Olvassa el a hasznalati utmutatdt a termék hasznalata el6tt.

FIGYELEM: testnek repilé targyak veszélyt jelentenek. A robotflinyiré m(ikodése
kdzben tartson biztonsagos tdvolsagot.

FIGYELEM: Ne tegye kezét, labat vagdeszkoz ald vagy kozelébe. Tavolitsa el az
aramtalanité kulcsot felemelés el6tt.

FIGYELEM: Tilos a robotflinyirén utazni. Soha ne tegye kezét, labat vagdeszkoz
ald vagy kozelébe.
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2.4 A termék attekintése

2.4.1 LUBA mini AWD

1. Vészledllito gomb 2. lranyitékozpont
3. Oldals6 LED 4. Fogantyu

5. Esdszenzor 6. Kameramodul
7. Segeédfény 8. ElUlsé Iokharito

-13-



n
13.
15.

Omni kerék
Vagotarcsa
Eltavolithato akkumulator

Tolt6csatlakozo

10. Hatso kerék
12. Vagopenge

14. Infravoros érzékel6
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Iranyitokozpont

Gomb/lkon

START

Név
Otthon

Fi

Start

Bekapcsol6

Veészleallito

Leiras
® Nyomja meg aﬁ gombot, majd nyomja meg a
START gombot, hogy a robot visszatérjen a
toltéallomasra.
. 7 . :
® Nyomja meg a “==s gombot, majd nyomja meg a
START gombot, hogy folytassa a munkat vagy
feloldja a robot zarolasat
. , i s :
® Kattintson duplan a ==s gombra vagotarcsa teljes
leengedéseéhez a tisztitashoz.
I
Nyomja hosszan a U gombot, hogy
bekapcsolja/kikapcsolja a robotot.
Ha varatlan probléma mertl fel, nyomja meg a gombot, hogy

azonnal leallitsa a robotot.
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2.4.2 Toltéallomas és RTK referenciaallomas

1. RTK referenciaallomas LED 2. Gomb - forgassa el az RTK referenciaallomas
visszajelzd rogzitésehez

3. Radivantenna 4, Toltéallomas LED visszajelz6

5. Toltécsatlakozo 6. Infravoros antenna
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2.4.3 LED kodok

Robot

Visszajelz6

Oldalsé LED

Toltéallomas

Statusz

Villogé zold
Folyamatos zold
Folyamatos

piros

Statusz

Folyamatos piros

.Leélegzd” piros

Lassan villogé piros

Gyorsan villogd
piros

Nagyon gyorsan

villogé piros

Kikapcsolt

Leiras

Leiras

® Rendszer bekapcsolasa

e Kézivezérlési lzemmaod

e Automata lzemmod

e Feltdltve (Luba még atoltéallomason)

OTA frissités folyamatban

Vészleallitas aktivalva

Toltés folyamatban

Alacsony akkumulator

Utkdzésérzékels aktivalodott

Luba elakadt

RTK pozicionalas sikertelen

Luba meg lett emelve/billentve/felboritva
Rendszer frissités sikertelen

OTA frissités sikertelen

Pillanat megallas

Készenléti allapot

Alvé allapot

Robot toltése folyamatban.

Robot teljesen feltdltve vagy lemerdlt.

Hiba tortént.
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RTK referenciaallomas

Statusz Leiras
Villogo kék A referenciaalloméas bekapcsolodik.
Villogé z4ld A referenciaallomas elindulasa zajlik.

Folyamatos zdld A referenciaallomas elindult és rendeltetésszerien mikodik.
Kikapcsolt A referenciaallomas elindult és a helyi id6 18:00 és 8:00 ora kozott van.
Folyamatos

Hiba tortént.
piros
Lassan villogo

Alacsony energiafelhasznalas.
zold
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3 Telepités

3.1 Elokésziiletek

® Telepités el6tt olvassa el a biztonséagi eldirast.
o Atelepités soran eredeti tartozékokat hasznaljon.
e Készitsen vazlatot a gyeprél, és tiintesse fel az akadalyokat. igy kdnnyebben ki tudja jeldIni a

virtualis hatarokat, a tolt6allomas és az RTK referenciaallomas helyét.

3.2 AzRTK referenciaallomas helyének kivalasztasa

Az RTK referenciaallomas szaméra a miholdas jelek optimalis fogadasahoz valasszon nyilt tertletet. Az
RTK allomast sik teriiletre, az épiilet falara vagy tetejére is helyezheti. Altalanossagban, ha a
gyepfelllet L alaku, akkor az RTK referenciaallomast a gyepfellleten, az épulet falan vagy tetején is
elhelyezheti. Ha a gyeptertlet O vagy U alaku vagy tobb kulonallo gyepfelllettel rendelkezik, akkor azt

javasoljuk, hogy az RTK referenciaéllomas keruljon a falra vagy a tetére.

Az elhelyezés feltételei az alabbiak:

e Az RTKreferenciaallomast fliggélegesen helyezze el az alabbi abra szerint:
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Helyezze el az RTK allomast sik terlletre vagy rogzitse az épulet falara vagy a tetére. Bizonyosodjon
meg arrol, hogy nincsen tetd vagy fak takarasaban melyek zavarhatjdk a miiholdas jeleket.

Tartson legaldbb 3 méteres (10 lab) tavolsagot az RTK referenciadllomas és barmely fal vagy fa

kozott.

-20-



3.3 A toltéallomas helyének kivalasztasa

e Atodltdéallomast telepitse sik terdletre.

o Netelepitse a toltéallomast L-alaku épllet sarkaba, vagy keskeny atjaroba.

e A toltési terlletnek (Ix1 m / 3x3 lab a toltéallomas elétt) akadalyoktdl és egyéb targyaktol
mentesnek kell lennie.

o Atoltdéallomas alaplapja nem lehet meghajlitva vagy megdontve.

® Helyezze atoltéallomast ugy, hogy a gyep felé nézzen.

e Ha atoltéallomast a gyepen kivul helyezi el, hozzon Iétre eqgy 6sszekotd folyosot, amely 0sszekoti a

gyep teruletével.

@ MEGJEGYZES

Ha a toltéallomast betonfellletre telepiti, rogzitse azt dlibel csavarral.

-21-



3.4 Telepités

3.4.1 Kamerarendszer telepitése

1. Tavolitsa el a burkolatot.

2. Csatlakoztassa a kamerarendszer kabeleit, Ggyelve arra, hogy a megfeleld harom vezetéket szin és
forma szerint illessze 6ssze.

3. Rendezze el megfeleléen a kabeleket, majd rogzitse a kamerarendszert a helyére, és huzza meg a
csavarokat egy hatlapfejl csavarhuzoval.

4. Tavolitsa el a kamerarendszer vedofoliajat.
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3.4.2 Toltoallomas osszeszerelése

Szerelje dssze a toltdallomast.

Vélasszon eqy nyilt terlletet a
toltéallomas telepitéséhez, tgyelve arra,
hogy az el6tte levé terllet
akadalymentes legyen.

Rogzitse a  toltéallomast az ot
rogzitécévek és egy 8 mm-es (0,3

hiivelykes)imbuszkulcs segitségével.

Csatlakoztassa a tolt6allomas kabelét (a
hosszabbikat) a téltéallomas
tapegysegehez.

Dugja be a toltéallomas tapegyseégét a
fali aljzatba.

Helyezze a robotot a toltéallomasra,

hogy megkezdje a toltést
MEGJEGYZES

® Az els6 hasznéalat el6tt

teljesen toltse fel a robotot,

hogy aktivalja azt.




3.4.3 RTK Referenciaallomas osszeszerelése

Az RTK referenciaallomas telepithet6 a gyepre vagy falra szerelhetd. Valassza ki az optimalis telepitési

modot a gyep elrendezésének megfeleléen.

Elhelyezés foldon

1. Szerelje 0ssze a két rogzitdoszlopot.

2. RoOgzitse a radidantennat az RTK

referenciaallomashoz.

3. Csavarja be a hosszu coOlopot a
rogzitéoszlop talapzataba.
4, Szerelje fel az RTK referenciadllomast a

rogzitéoszlopra.
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Szurja a rogzitboszlopot szilardan a
gyepbe a toltéallomas kozelében.

Allitsa be a rdgzitégombot, hogy az RTK
referenciadllomas  fliggdlegesen  és

stabilan alljon.

Csatlakoztassa az RTK referenciaallomas
kabelét a toltéallomas kabeléhez (a
rovidebbikhez).

Hasznélja a kabelkOtegelét és a
rogzitécsapot a  kabel megfelel6

rogzitésehez.
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Fali elhelyezés

1. Ahazereszének szelessege alapjan
valassza ki a hosszabb vagy rovidebb

rogzitéoszlopokat.

al. Ha széles eresz van, szerelje 0ssze a

ket rogzitéoszlopot.

a2. Ha keskeny eresz van, el6szor
tavolitsa el a rogzitéoszlop talapzatat és a
hosszu oszlopot, majd szerelje 0ssze a

rovid oszlopot a talapzattal.

2. ROgzitse aradidantennat az RTK

referenciaalloméashoz.
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Rogzitse az RTK referenciadllomast a

rogzitéoszlopra.

Allitsa be a régzitégombot, hogy az RTK
referenciaallomas fuggdlegesen és

stabilan alljon.

Furjon négy lyukat (10 x40 mm /0,4 x 1,6
in)a megfeleld helyre, és helyezze be az
expanzids csavarokat.

Erdsitse az RTK referenciaallomést a falra
anégy csavarral (M8 x 50), és huzza meg

szorosan a csavarokat.

Csatlakoztassa az RTK referenciaallomas
hosszabbitdkabelét (5 m)az RTK kabelhez
és a tapegységhez.

Dugja be a tapegyseéget a fali aljzatba.
Hasznalja a kabelkdtegel6t a kabel

rogzitéséhez az oszlopon.
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4 Miikodtetés

MEGJEGYZES
A képerny6képek csak tajekoztato jellegliek. Kérjuk, mindig az aktuélis felhasznalai fellletet

vegye figyelembe

4.1 Elékésziiletek

o Olvassa el és értelmezze a biztonsagi utasitasokat a hasznalat el6tt.
e (Gy6z6djon megrdla, hogy a toltéallomas és az RTK referenciaallomas megfelel6en telepitve van.
e Ellendrizze, hogy a robot mar dokkolt a toltéallomason.

e Biztositson stabil hal6zati kapcsolatot, és tartsa bekapcsolva a telefon Bluetooth-funkciojat.

4.2 Mammotion App letdltése

A Luba mini robotflinyirét a Mammotion applikaciéval tudja majd iranyitani, ezért kérjuk, toltse le az
ingyenes alkalmazast. Az alabbi OR kod segitségével toltse le az alkalmazast, vagy keresse meg az

Android playaruhazban, vagy Apple Appstore alkalmazasban.

Az alkalmazas telepitese utan regisztraljon és jelentkezzen be. Hasznalat kozben az alkalmazas szlikseég
esetén engedélyt kérhet a Bluetooth, a helymeghatarozas és a helyi haldzat elérésére. A zavartalan
muakodés érdekében ajanlott ezeket az engedélyeket megadni. Tovabbi informéacioeért tekintse meg az
Adatvédelmi megallapodasunkat: Mammotion alkalmazas > Me > About Mammotion > Privacy
Agreement.

Ha harmadik félt6l szarmaz6 modon szeretne regisztralni, nyomjon vagy ikonra. A Mammotion
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alkalmazas tamogatja a Google és Apple fiokkal torténd bejelentkezést.

4.3 Termék hozzaadasa

MEGJEGYZES
e (y6z4djon meg rola, hogy a telefon és a robot kozotti tavolsag kevesebb, mint 3 méter
(10 1ab).

e Ha 4G mobiladatot hasznal, kihagyhatja a Wi-Fi beallitdst. Az optimalis teljesitmeény

érdekeben azonban ajanlott Wi-Fi kapcsolatot is Iétrehozni.

4.3.1 Eszkoz hozzaadasa

1. Koppintsona,+"ikonraarobot vagy az RTK referenciaallomas hozzaadasahoz.
Nyomjon az Add opcicra.
Kovesse a képernydn megjelen6 utmutatast az eszk6z beallitasahoz.

Kovesse az utasitasokat az eszkoz csatlakoztatasahoz és a haldzat sikeres beallitdsdhoz.

aor oW N

Kovesse a képernydn megjelend utasitdsokat a beépitett SIM-kartya aktivalasahoz.
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4.4 SIM kartya aktivalasa

Ha a SIM-kartyat nem aktivalta az eszk6z parositasi folyamat soran, azt utolag is megteheti a Kezddlap
allapotsavjan keresztul:

1. Nyomjon a Status Bar gombra a Kezdélapon.

2. Nyomjon a 4G status gombra.

3. Nyomjon az Activate gombra majd varjon amig az aktivalas sikeresen megtorténik.

4.5 Firmware frissitése

Az optimalis élmeny érdekében gy6z6djon meg rola, hogy a robot és az RTK referenciaélloméas a

legujabb firmware-verziora van frissitve.

» A firmware frissitéséhez:
1. Menjen a Settings > Device information >
Robot version helyre, hogy frissitse a
firmware-t.
2. Biztositsa a robot szaméara a stabil és erfs
hal6zati kapcsolatot.
A frissités soran ne Iépjen ki az alkalmazasbdl, ne végezzen més

muveleteket, és ne kapcsolja ki a robotot.
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4.6 Teriilet létrehozasa

4.6.1 Teriilet feltérképezése
Feltérképezés elott

A térképezés el6tt fontos figyelembe venni néhany kulcsfontossagu szempontot.
e Tavolitsa el a gyepfeluletrdl a tormeléket, faleveleket, jatékokat, vezetékeket, koveket és egyéb

akadalyoka. Gy6z6djon meg réla, hogy a gyepen nincsenek gyermekek vagy allatok.
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Munkateriilet Iétrehozasa

1. Gy6z6djon meg rola, hogy a robot be van kapcsolva, és a telefon Bluetooth-funkcioja aktiv. A telefon
automatikusan csatlakozik a robothoz Bluetooth-kapcsolaton keresztil.

2. Nyomjon a Create aMap gombraa

kezdéshez.

3. Valassza a Manual Mapping vagy Auto

Mapping a folytatashoz.

Manual Mapping (manualis feltérképezés)

1. Iranyitsa arobotot a megfelel6
kezd6pontra a kijelolt tertlet peremén,
majd koppintson a megfeleld > gombra
a munkaterulet felvételének inditasahoz.
® Mozgassa a virtudlis joystickot :

felfelé vagy lefelé, hogy a robot elére

vagy hatra haladjon.

e Mozgassa a virtualis joystickot

-32-



balra vagy jobbra, hogy a robot balra

vagy jobbra forduljon.

Vezesse a robotot a nyirandd terllet
szegélye mentén. Ugyeljen arra, hogy a
vezérl6 legfeljebb 15 méter (4,9 lab)
tavolsagban legyen a robottdl a stabil
Bluetooth-kapcsolat fenntartasa

érdekében.

a) Ha a gyep szegélye akadalyba Utkozik
(példaul fal, kerités, arok vagy
egyenetlen ut), tartson legalabb 15
cm (6 hiivelyk) tavolsagot a szegélytol

arobot iranyitdsa kozben.

b) Ha a perem egy sik, egyenletes
Utszakaszhoz érkezik, ajanlott a
robotot az uton vezetni, hogy a

flnyiras hatékonyabb legyen.
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3. Ha sziukséges, az dsszes nem mentett
adat torléséhez nyomjon a Discard and
Exit gombra ujbdli  teruletfelvétel

folyamata soran.

4. |ranyitsavissza arobotot a kezddponthoz,
majd koppintson a Save gombra a
munkaterulet felvételenek

befejezéséhez.

Auto Mapping (automata feltérképezés)

MEGJEGYZES

® Tavolitson el minden akadalyt az automatikus feltérképezés megkezdése el6tt.
@ e Tartsaatelefonjat aktivan, és ne valtson 4t mas alkalmazasokra.

e Kovesse arobotot a feltérképezeési folyamat soran.

°

Biztositsa, hogy a robot és a telefon kozoOtti Bluetooth-kapcsolat folyamatos és
megszakitas nélkuli maradjon.
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e Ne hasznalja az automatikus feltérképezést olyan teruleteken, ahol Iépcsék, sziklak,

tavak vagy hasonlé akadalyok talalhatok.

Az automatikus feltérképezés funkcid a robot
kamergjat hasznalla a gyep szegélyének
felismerésére. Amikor a kamera egyértelmien
azonositja a szegélyt, az automatikus térkepezes
aktivalddik, lehetdveé téve a robot szamara a gyep
szegelyének 0nallé feltérkepezéset. A funkcid
elinditasdhoz koppintson az Auto Mapping
gombra. Ha a robot elakadt, koppintson a Stop
gombra, majd manualisan iranyitsa tovabb a
feltérképezeés folytatdséhoz.

Ha a robot elakadt, koppintson a Stop gombra,
majd manualisan iranyitsa tovabb a feltérkéepezes

folytatasahoz.

MEGJEGYZES
e Feltérképezés soran a rendszer megbecsdli a tertlet méretét. Gy6z6djon meg roéla, hogy
@ a terlilet nem haladja meg a megengedett fels¢ hatart (tovabbi informéacidkért lasd a
MUszaki specifikacidkat), kiilénben a térképezés sikertelen lesz.
® Ha yj terlletet hoz létre, el6sz6r mozgassa ki a robotot a munkaterlletrél vagy a tiltott

zonabol.
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4.6.2 Map out a No-go Zone

A no-go (tiltott) zonak létrehozdsa uszodak, virdgagyasok, fak gyokerei, arkok és egyéb akadalyok
esetén szikséges. A robot elkerdli a nyirast ezekben a kijeldlt tertletekben.
1. Kattintson a Create > No-go zone lehetGségre a

Térkép oldalon.

2. Iranyitsa a robotot a tiltott zéna hataran, majd

kattintson a ® gombra a rajzolas inditasahoz.

3. Folytassa a Luba irdnyitasat a tiltott zéna hataran,
és térjen vissza a kiindulasi ponthoz a tiltott zéna

felvételének befejezéséhez.

4. Kattintson a Save gombra a beéllitds mentéséhez
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4.6.3 Osszekoto folyoso létrehozasa

A foly6so a kulonbdzé feladat teruletek 0sszekapcsolaséra vagy a feladat terllet és a toltéallomas

0sszekapcsolasara szolgal.
1. Kattintson a Create > Channel lehetGségre a

térkép oldalon.

2. Kattintsona ® gombra a rajzolas inditasahoz.

3. Manualisan iranyitsa a robotot egyik
munkaterlletr6l a  masikra, vagy a

toltéallomasra.

MEGJEGYZES
e A folyos6  szélességének
legalabb 1  méternek (3,3

@ labnak) kell lennie.

o A folyoso fellletének
egyenletesnek kell lennie, nem
lehetnek rajta jelentdés
egyenetlenségek.
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4, 4. Kattintson a Save gombra a folyoso

létrehozasanak befejezéséhez.
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4.6.4 Mintalétrehozasa

A minta lehetdséget ad a flinyiras testreszabasara.
Miutdn hozzaadta, a mintazott tertleten lévé fi
érintetlen marad a vagéas soran, hogy megdérizze a
kialakitott  designt. Az elérhet6é mintédkat

megtekintheti az alkalmazasban.

1. Kattintson a Create > Pattern lehetGségre a

térkép oldalon.

2. Valassza ki a létrehozni kivant mintat.

3. Huzza és nagyitsa/kicsinyitse a mintat a helyének

és méretének beallitasahoz.
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4, Kattintson a Save gombra a bedllitas

befejezéséhez.méretének bedllitasahoz

A minta létrehozasa utan barmikor engedélyezheti
vagy letilthatja azt. Ha engedélyezve van, a
mintazott tertleten lévd fd érintetlen marad a
vagas soran, megdrizve a kialakitott designt. Ha
letiltja, a robot levagja a fuvet a mintazott
terlleten is. Nyomjon a Edit > *** gombra a meni

Kinyitasahoz.

MEGJEGYZES

e [Egy munkaterulet legfeljebb 10 mintat tartalmazhat, az 0sszes minta maximalis
@ szama pedig 50.

e A mintat nem szabad tul kozel elhelyezni a munkaterllet széléhez, a tiltott zonahoz

vagy a toltéallomashoz. Tartson legalabb a robot szélességével megegyezé
minimalis tavolsagot.
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4.6.5 Teriilet médositasa

Terlilet athevezése

A Mammotion applikacié lehetéveé teszi tobb munkaterllet |étrehozasat. A konnyebb kezelhetéség

érdekében atnevezheti a terlletet.

kkk

1. 1. Nyomjon az Edit > gombra a menu

kinyitasahoz.

2. Nyomjon a Rename gombra a terllet

atnevezésehez.
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Terlilet szerkesztése

Ha a munkaterulet felvétele utan valtozasok torténnek a nyirando fellleten, példaul egy fat Gltetlnk,

akkor a feltérképezett terlilet modosithatd anélkul, hogy teljesen tordlni kellene.

1. Nyomjon az Edit > *** gombra a meni

kinyitasahoz.

2. Nyomjon a Modify gombra az Ujra rajzolashoz.

Teriilet/tiltott teriilet/folyos6/minta torlése

Eqgy terllet/tiltott zona/folyos6/minta torléséhez

koppintson az Edit> [/ gombra.
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Tobb egymast atfedé munkateriilet

Amennyiben egymashoz kapcsolodo gyepfellletekkel rendelkezik, a “k6z0s” terlletet az alkalmazas
ahhoz a munkaterllethez fogja kapcsolni, amelyiket el6sz6r hozta létre. Az ilyen egymassal hataros

munkateruletek létrehozasakor nincs szukség dsszekotd folyoso kialakitasara.

Az RTK referenciaallomast ne mozditsa el az alaprajz elkészitése utan

Ne mozditsa el az RTK referenciaélloméast a
munkaterilet(ek) létrehozasa utan, kilonben a
munkaterulet eltér a kijeldlt feladat tertlettél. Ha
az RTK referenciaallomast at kell helyezni,
telepitse vissza az eredeti helyére, vagy Iépjen a
Settings © > Robot settings > Delete map
gombra, hogy tordlje az aktualis térképet és

vegye fel Ujra a teriletet.
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4.7 Fiinyiras
Elékésziiletek

e Havaratlan probléma mertl fel, nyomja meg a STOP gombot, és biztositsa a robotot. A STOP gomb
elsébbséget élvez minden mas parancs el6tt.

® Ha az emelésérzekel6 aktivalodik, a robot leall. A feloldashoz nyomja meg a Fi gombot, majd a
START gombot.

e Ne nyirjaa munkaterlletet naponta egynél tobbszdr, mert ez karosithatja a gyepet.

e (Gy6z6djon megrdla, hogy a robot a toltéallomason vagy a munkatertleten belll van a flnyiras el6tt.

Ha nem, manuélisan mozgassa vagy iranyitsa a robotot a toltéallomasra vagy a munkateruletre.

® Hozzon létre csatornat a munkateriletek kozott, illetve a munkaterllet és a toltéallomas kozott.
Enélkll a robot nem tud automatikusan visszatérni a tolt6allomasra, amikor az akkumulator

toltottsege alacsony.
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4.7.1 Fiinyiras megkezdése

Ha nem szeretne beédllitani a parametereket,

egyszerlen koppintson a Kezdélap oldalon a

>

gombra a gyors flnyiras inditdsédhoz

Ha a munka megkezdése el6tt egyedi beallitasokat

szeretne megadni:

1.

Koppintson a robot képére, hogy belépjen a
Map (térkép) oldalra.

Koppintson a Mow >

gombra, hogy elérje a
feladatoldalt.

Vélassza ki a nyirni kivant terlletet.

Koppintson a @ gombra a paraméterek
beallitdsahoz.

Koppintson a Save gombra, hogy alkalmazza a
beéllitdsokat.

Koppintson a Start gombra a fdnyiras

elinditasahoz, vagy koppintson a Save gombra

eqy feladatutemezés létrehozasahoz.
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Feladatbeallitasok
Gyakorisag

Itt beallithatja a munkavégzés gyakorisagat.
<> Most - A robot azonnal megkezdi a munkat a konfiguracié beallitasa utan.
<~ Heti- A robot minden héten ismétli a feladatot az On beallitasai szerint.

< Idészakos - Adja meg a nem munkanapokat. Példaul, ha 3 napot allit be, a robot minden 4.

napon fog m(ikddni az On beallitasai alapjan.
Vagasmagassag
Az alkalmazason keresztil beallithatja a vagasi magassagot.
Feladatgyorsasag
Itt beallithatja a robot munkavégzési sebességeét.

Vagas atvonalanak szoge (°)

e Optimalis

Az algoritmus &ltal ajanlott leghatékonyabb Utvonalat kveti 0°-os iranyként.

e Egyéni beallitas

Az &llitasi szogtartomany 0° és 180° kozott van.
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Vagasutvonalak

1. Cikkcakk

A robot egyenes sorokban fog dolgozni.

2. Sakktabla
A robot egyenes sorokban fog dolgozni

vizszintesen és fuggdlegesen egyarant.

Perem menti munkavégzés

Engedélyezés esetén a robot a szegély mentén végzi a munkat. Kikapcsolas esetén a robot elkertli a
szegély menti munkavégzést.

Automatikus akadalykeriilés

<> Automatikus akadalyelkeriilés
engedélyezése

A robot érzékeléskor kikeruli az akadélyokat.

<> Automatikus akadalyelkeriilés letiltasa
A robot az akadalyok kikerulését csak az els6

Utk0z6 érintkezése utan veégzi el.
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Ha arobot gyenge RTK-jelii teriiletre Iép a fiinyiras soran

Ha a robot gyenge RTK-jell terlletre 1ép a flinyirds soran, a tébbszenzoros fuziés helymeghatarozasi
rendszer segqiti a mikodés folytatasat a kamerarendszer segitségével. A kameraalapl navigacio
legfeljebb 300 méteren (984 labon) keresztlil miikodik. A robotnak vissza kell térnie egy RTK-jellel
lefedett terlletre, miel6tt a kameraalapu navigacio elérné a hatarat, ellenkez6 esetben a robot leéll.
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4.8 Feladat iitemezése

Az "Utemezés" funkcioval rendszeres feladatot allithat be, és a Luba automatikusan elvégzi a munkajat

az On beallitasai szerint.

4.8.1 Utemezés beallitasa

1. Koppintson az Add gombra a Kezddlap oldalon,
vagy valassza a Tasks menupontot a Térkeép
oldalon a Feladat oldal megnyitasahoz.

2. Valassza ki a nyirni kivant tertletet.

3. Koppintson a @ gombra a paraméterek
beéllitdséhoz.

4. Koppintson a Save gombra, hogy alkalmazza a
beallitdsokat.

5. Koppintson a Start gombra a flnyiras
elinditasahoz, vagy koppintson a Save gombra

eqy feladatutemezésének a létrehozasahoz.

MEGJEGYZES

e A feladat Utemezésének a hozzaadéasa ideiglenesen le van tiltva, amig a robot
dolgozik.

® Az (temezés csak akkor allithato be, ha mar létre lett hozva egy munkatertlet.

e A paraméterekrészletesinformécioiért lasd a Feladatbeallitasokat.
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4.8.2 Utemezés modositasa

Koppintson a Tasks gombra a Térkép oldalon, hogy elérje az Gitemezési listat. Nyomjon a *** gombra a

letrehozott Gtemezésen, hogy lenyissa a men(t.

Enable — Kapcsoljaa gombot allasbol allasba (kikapcsolva), ha szlikséges.

Rename — Koppintson az itemezés nevének megvaltoztatasahoz.

Edit — Koppintson az itemezés modositasahoz.

Run now — Koppintson az itemezés azonnali futtatasahoz

Copy — Koppintson Uj Utemezés létrehozasahoz azonos beallitasokkal, mikozben az eredeti
utemezés megmarad. Ezutan valassza ki, melyiket szeretné szerkeszteni.

Delete — Koppintson az Utemezes torléséhez.

Ha felkialtojel jelenik meq, az azt jelzi, hogy a feladatitemezés hibak miatt nem hajthato vegre.

Koppintson a felkialtojelre a hiba részleteinek megtekintéséehez.
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4.9 Kézifiinyiras

Ha manualisan szeretné nyirni a gyepet, hasznalhatja a Manual mowing funkciot.

A biztonsaga érdekében a Manualis flinyiras funkcio hasznalatakor Ggyeljen a kovetkezdkre:

o Kiskoruak nem hasznalhatjak ezt a funkciot;

e Kérjuk, mindig felligyelje gyermekeit, haziallatait és fontos targyait a balesetek elkerulése
érdekében;

® | egyen kllondsen ovatos a kézi flinyiro funkcid hasznalatakor, hogy elker(lje a sérlléseket.
4.9.1 Kéziflinyiras aktivalasa
1. Koppintson arobot kepére, hogy belépjen a Térkép oldalra.

A Térkep oldalon vélassza a Manual lehet6séget.

Koppintson a Manual mowing, ombra, majd hizza a gombot jobbra, hogy elinditsa a vagotarcsat.

oo N

Iranyitsa a robotot elére/hatra vagy forditsa balra/jobbra, hogy megkezdje a munkat.

MEGJEGYZES

@ ® Avagotarcsa automatikusan leall 5 masodperc inaktivitas utan.

® A vagotarcsa Ujrainditdsdhoz minden ledllitas utan huzza jobbra a gombot az

alkalmazas utasitasai szerint.
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4.10 FPV méd aktivalasa

Az FPV mod (First-Person View Mode) egy valds idejli megfigyelési lehetéséget biztosit. A mod
aktivalasakor arobot beépitett kameraja él6 videdkozvetitést indit, lehetdve téve a robot nézépontjabol
tortéend iranyitast és navigaciot.

Az FPV mdd emellett a robotot egy mozgd biztonsagi kamerava alakitja, amely valds idejd
videomegfigyelést biztosit, igy tavolrél is nyomon kovetheti a kulonb6zd helyszineket a robot
nézépontjabol.

> Az FPV mad aktivalasa

® Amikor a robot dolgozik, koppintson az FPV ikonra

a munkavégzesi oldalon.

® A Manualis flnyiras oldalon koppintson az FPV

ikonra.

e A Tajkép térkép oldalon koppintson az FPV ikonra.
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4.11 Allapotjelzé ikonok

Koppintson a Status Bar-ra az eszkdz allapotanak megtekintéséhez.

Icon Név
* Bluetooth

Wi-Fi kapcsolddas
4G| L

il 4G kapcsolodas
E]‘UD% Akkumulator szint
Pozicionalas

Kamerarendszer

allapota

Leiras

A Bluetooth jel er6sségét jelzi

A csatlakoztatott Wi-Fi jel er6ssegeét jelzi.
A mobilhalozati jel er6sséget jelzi.

A hatralév6 akkumulatorszintet jelzi.

A helymeghatarozas allapotat jelzi.

A kamerarendszer éllapotat jelzi.

® Helymeghatdrozas allapota — mutatja a helymeghatarozas pontossagat.

< Fix — kivalo a helymeghatéarozas szintje, a pontossag 2 cm és 10 cm kozotti, ilyen adottsagok

nyilt égbolt esetén adottak.

< Float — lebegd (gyenge) a helymeghatarozas szintje, a pontossag 50-200 cm kdzotti.

< Single —rossz a helymeghatarozas szintje, méter pontossagu.

<> None — nem meghatarozhaté a Luba pozicigja.
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*Az automata munkavégzés kizardlag a Fix szint esetén lehetséges.

[ ]
<
<
<>
<~

Miholdak - a robot és az RTK referenciaallomas altal fogadott mdholdak 6sszesitett szama
Rjeldli a robot altal fogadott miholdak szamat.

B jeldli az RTK referenciaallomas altal fogadott miiholdak szdmat.

Cjeldliarobot és az RTK referenciaallomas altal kozosen észlelt miiholdak szamat.

L1ésL2alLlés L2 frekvencian mikod6 miholdakat jeldli.

e Jelmindség

< Rarobot mlholdas jelének er6ssegét jeldli.

< BazRTKreferenciadllomas mlholdas jelének erésségét jeldli

*A helymeghatdrozds pontossdagat befolydsolja a miholdas jel minésége és a kdzbsen észlelt

mdholdak szama. Fdk, levelek, falak és keritések gyengithetik a jelet, ami helymeghatdrozadsi

hibdkhoz vezethet. Még ha a robot és az RTK referenciadllomas tébb mint 20 miholdat érzékel is, a jel

mindsége lehet ,Gyenge”vagy ,Rossz".

e e S

Helymeghatarozasi méd - a helymeghatarozas részleteit mutatja.
RTK kapcsolat - az RTK referenciaallomas kapcsolati allapotat jelzi.

Kameraalapu helymeghatarozas allapota — a kameraalapu helymeghatéarozas erdsségét

mutatja.
Jo (Fine) - optimalis kameraalapu helymeghatarozas.
Rossz (Bad) - gyenge kameraalapu helymeghatarozas.
Inicializalas (Initialization) - a kameramodul inicializalasa folyamatban van.

Nincs (None) - nem all rendelkezésre kameraalapu helymeghatarozas.

® Fényerd — a kornyezet fényerésseget mutatja.

< Joé(Fine) - elegendd fény a kameraalapu helymeghatarozashoz.

< Sotét(Dark) - nem megfelel6 fényviszonyok, a kameraalapu helymeghatarozas nem mdkaodik.
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4.11.1 Helymeghatarozasi mod valtasa

iNavi szolgaltatas

Az iNavi szolgaltatas lehetdve teszi a robot mikodéseét RTK referenciaallomas nélkul. Ez a szolgaltatas
noveli a rugalmassagot és csokkenti a telepités bonyolultsagat, megkonnyitve a robot hasznalatat

kilonbozd helyszineken.
MEGJEGYZES

e Az iNavi szolgéltatas egyes régiokban jelenleg nem elérhetd. Tovabbi informacidért

kerjuk, lepjen kapcsolatba ugyfélszolgalatunkkal.
® Biztositsa, hogy a 4G vagy Wi-Fi hal6zat er6s és stabil legyen az optimalis

teljesitmeény érdekében.

iNavi szolgaltatas engedélyezése

1. Koppintson a Status Bar gombra, hogy elérje

az allapotinformacios oldalt.
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2. Nyomjon a Positioning Mode gombra.

3. Valassza ki az iNavi Service lehetdséget.

4. Terjen vissza az allapotinformacios oldalra, és
ellendrizze a kovetkezOket: Az RTK kapcsolat
modja ,iNavi Service” néven jelenik meg, az
RTK helymeghatarozas allapota ,Fix” allapotot
mutat, Az RTK kapcsolat allapota ,Connected”
(Kapcsoldédva) allapotban van és a bedllitas

ezzel befejezddott.
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RTK interneten keresztiil
RTK az internetet hasznalja adatkommunikaciéra az RTK referenciaallomas és a robot kozott,

jelentésen kibdvitve az RTK alkalmazasi lehetOségeit, lehetévé téve a mikodést nagy foldrajzi

tertleteken.
FONTOS

® Az RTK over Internet stabil 4G halozatra tamaszkodik. Biztositsa, hogy a robot
folyamatos és megbizhatd 4G kapcsolatot tartson fenn.

e (yo6z6djon meg arrdl, hogy a robot és az RTK referenciaallomas ugyanahhoz a

fiokhoz van kotve.
® Az optimalis m(kodés érdekében frissitse mind a robot, mind az RTK

referenciaallomas firmware-jét a lequjabb verziora.

RTK engedélyezése interneten

1. Ellen6rizze, hogy a 4G ikon vilagit-e az
Allapotsavon, jelezve a SIM-kartya sikeres
aktivalasat. Koppintson a Status Bar gombra,

hogy elérje az allapotinformacids oldalt.

2. Koppintson a Positioning Mode gombra.
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3. Valassza az RTK over Internet lehet6seget,
majd koppintson az RTK referenciaallomasra,

hogy konfiguralja a hal6zatot.

4. Varja meg, amig egy zdld pipa megjelenik, majd
térjen vissza az allapotinformacios oldalra.
Ellen6rizze, hogy az RTK helymeghatarozas
allapota Fix-ként jelenik meg és Ellenérizze,
hogy az RTK kapcsolat éallapota Connected

(Kapcsolodva) allapotban van.

-58 -



RTK Datalink hasznalataval

Az RTK adatkommunikaciot biztosit radidantennakon keresztll az RTK referenciaallomas és a robot
kozott.

RTK Datalink-el engedélyezése

1. Koppintson a Status Bar gombra, hogy elérje

az allapotinformacios oldalt.

2. Koppintson a Positioning Mode gombra.
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3. Valassza az RTK over Datalink lehet&séget,
majd ellenérizze, hogy a megjelenitett datalink
szam megegyezik-e az RTK referenciaallomés
adattablajan feltlintetett szammal. Ha nem,
irja be a helyes szdmot, majd koppintson az OK

gombra a folytatashoz.

4. Térjen vissza az allapotinformacids oldalra, és
ellendrizze a kovetkezOket: Az RTK kapcsolat
modja RTK over Datalink néven jelenik meg, az
RTK helymeghatarozas allapota Fix allapotot
mutat és az RTK kapcsolat allapota Connected

(Kapcsolodva) allapotban van
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Mit tegyen, ha a robot helymeghatarozasa nem Fix.

B Miholdak (Ref. Allomas): L1< 20, L2 <20

B Miholdak(Luba és Ref. Allomas): L1<20, L2 <20

B Helymeghatarozas allapota: Float (lebeg6, gyenge)

Teendok:

Helyezze az RTK ref. allomast olyan helyre, ahol az égbolt szabadon latszik 5 m tavolsagon belll fizikai

akadalyoktol mentesen. Masik megoldaskent helyezze az RTK ref. dlloméast a haz falara vagy a tetdre.

B Jeler6sség(Ref. dllomas): Nincs vagy gyenge

B Helymeghatarozas: Float (lebegd)

Teendok:

Helyezze az RTK ref. allomast olyan helyre, ahol az égbolt szabadon latszik 5 m tavolsagon belll fizikai

akadalyoktol mentesen. Masik megoldasként helyezze az RTK ref. allomast a haz falara, vagy a tetére.

v" Miholdak(B): L1:0, L2:0

v" MUholdak(C): L1:0; L2:0

v' Helymeghatarozas szintje: Single (szimpla)
Teendok:

v' Ellenérizze az RTK ref. &llomas tapellatasat.

v' Ellenérizze, hogy az RTK ref. allomas fényjelzése allando6 z6ld marad-e 8:00-18:00 kozott.

v' Ellen6rizze, hogy van-e barmilyen sériilés az RTK ref. dllomason, példaul beazas.

v’ Gy6z6djon meg arrol, hogy a radidantenna fel van szerelve.

v' Pérositsa 0ssze Ujra az RTK ref. allomast és a Lubat, és ellenérizze, hogy a probléma még fennall-
e.

v' Ha cseréli az RTK ref. allomast akkor parositsa az Uj allomast a Lubaval a Mammotion

alkalmazasban. Tovabbi részletekkel kapcsolatosan latogasson el ide:
https://mammotion3006.zendesk.com/hc/en-us/articles/16503733641367
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B M(hold(R)< 25

B M(hold(C)L1<20,L2<20

B Helymeghatarozas: Float (lebeg6)

Teendok:

Keérjuk ellenérizze a terlletet, ahol a robot van, kilondsen a toltési zonat, vannak-e magas fak, falak

vagy fem hatarolok stb..

B Jelmindség(R): Bad or Weak (Rossz vagy Gyenge)

B Helymeghatarozas: Float (lebeg6)

Teendok:

v Ellen6rizze, hogy a Luba aktudlis pozicioja részlegesen, vagy teljesen takarasban van-e.

v Amennyiben a Luba a toltéallomason tartozkodik, helyezze at a toltéallomast egy nyiltabb
terdletre.

v" Amennyiben a Luba a munkaterilet szegélyén helyezkedik el, korrigélja a szegélyt ugy, hogy a
takaras minél kisebb legyen.

v' Ha a Luba a munkatertleten belll van és elveszitette a helymeghatarozasi képességét pl. fak,

fem asztalok vagy szekek miatt, akkor ezt a teruletet vegye fel no-go zonakent.

B Mhold(R): 0

B Mihold(C): L1:0, L2:0

B Helymeghatarozas allapota: None (nulla)

Teendok:

vegye fel a kapcsolatot a szervizkdzpontunkkal: https://mammotion3006.zendesk.com/hc/en-
us/requests/new?ticket_form_id=13773144519703

Mlhold (B): L1:0, L2:0
Mihold (C): L1:0; L2:0

Helymeghatarozas allapota: Float (Lebegd)

Jelmindéség(B): None (Nulla)

Teenddk:

v' Kérjlik ellendrizze, hogy az RTK ref. dllomas be van-e kapcsolva.

v" Amennyiben a Luba tul tavol van az RTK ref. allomastdl, csdokkentse a tavolsagot a kett6 kozott,
és probalja Ujra.

v'  Ellen6rizze az esetleges antennaval, vagy RTK referencia dllomassal kapcsolatos hibakat. Ha a

hiba fennal, kérjuk vegye fel a kapcsolatot a szervizk6zpontunkkal:

https://mammotion3006.zendesk.com/hc/en-us/requests/new?ticket_form_id=13773144519703
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4.12 Beallitasok

Kattintsona @ gombra, hogy belépjen a Settings (beallitasok) lapra.

4.12.1 Eszk6z beallitasok

o Eszkozinformaciok

¢
¢

<>

Device Name — modositsa a robot nevét.

Sharing Management — koppintson ide, hogy megtekintse a megosztasi el6zményeket, és
megossza az eszk0zt csaladtagjaival.

Robot Version — ellendrizze a robot firmware-verzigjat.

Network Settings — allitsa be a robot hal6zatat.

Upload Logs — koppintson ide, hogy elkuldje a problémékat és napldkat a Mammotion
szervizkbzpontnak. Legfeljebb 5 kép és 1video csatolhato.

Factory Reset — koppintson ide a gyari visszaallitas elvégzéséhez. Minden napl6 és Wi-Fi
jelszo torlodik.

Maintenance — megjeleniti az 6sszesitett futasteljesitményt, a nyirasi idétartamot, az
akkumulator ciklusat és az aktivalasi id6t.

Unbind — koppintson ide a robot levalasztasahoz. Eqgy robot csak eqgy fiokhoz kapcsolhato,
és nem mulkodtethetd, amig nincs Ujra parositva. Ha a robot tulajdonjogat szeretné

atruhazni, el6szor le kell valasztania.

o Network Settings — allitsa be a robot halézati kapcsolatat.

e Task Record — megjeleniti a befejezett és befejezetlen feladatok el6zmeényeit.
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Upload Logs — koppintson ide, hogy elklldje a probléméakat és naplokat a Mammotion

szervizkbzpontnak. Legfeljebb 5 kép és 1video csatolhato.

4.12.2 Robot beallitasok

<>

No mowing on rainy days — ha engedélyezve van, a robot nem fog nyirni esés idében.

Side LED — koppintson az oldals¢ jelz6fény be- vagy kikapcsolasahoz.

Auto Lighting — ha engedélyezve van, a robot segédfénye automatikusan bekapcsol gyenge
fényviszonyok kozott, hogy javitsa az akadalyérzékelést a kameramodul segitségével.
Non-working Periods — koppintson, hogy beallitson egy id6szakot, amikor a robot nem dolgozik.
Positioning Mode koppintson a helymeghatarozasi mod valtasahoz vagy az RTK parositasi kod
visszaallitasahoz.

Delete Map — koppintson a meglévé térkép torléséhez.

Relocate Charging Station — koppintson a toltéallomas Ujra elhelyezéséhez. Tovabbi
informaciokért lasd: Tolt6allomas athelyezése.

Voice Settings — koppintson a férfi vagy n6i hang kdzotti valtashoz

Tolt6allomas athelyezése

MEGJEGYZES

Keérjuk, a toltéallomast akkor helyezze at, amikor a robot tolt6dik.

Altalaban a télt6allomast akkor kell athelyezni, ha:

A toltéallomas elmozdult

A dokkolasi utvonalon jelentds lejtés talalhaté

A toltési folyamat ismeételten sikertelen.

Telepitse a toltéallomast egy megfelel6 helyre.

Helyezze a robotot a toltéallomasra, és ellen6rizze, hogy a
helymeghatarozas allapota megfeleld.

Nyomjon Settings O > Relocate charging station gombra
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4.12.3 Ujratoltés

MEGJEGYZES

A toltési funkcio végrehajtasakor a robotnak a munkateruleten belll kell lennie.

Az Gjratoltéshez:
» Nyomjona gombra a Térkép oldalon a Mammotion applikaciéban, vagy
» Nyomjamega ﬁ gombot a roboton, majd nyomja meg a gombot, hogy hazakildje a robotot a

tolt6allomasra.

4.13 Service (szolgaltatas) oldal

e Help — koppintson az tgyfélszolgalat eléréséhez.

® Store — koppintson a Mammotion aruhaz eléréséhez.

® Academy — koppintson a felhasznaldi utmutatdk
eléresehez.

e Tutorial Videos — koppintson a telepitési és Uzemeltetési
videok megtekintéséhez.

e User Manual — koppintson a hasznélati utmutaté eléréséhez.

e Winter Maintenance — koppintson a téli karbantartasi tippek
eléresehez.

® FAQ — koppintson arobotflinyird kézikonyvének elérésehez.

® About Us — koppintson tovabbi informacidk eléréséhez
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4 .14 Me (felhasznalé) oldal bemutatasa

e Device Management and Sharing —
koppintson az eszkdzdk megosztasahoz.

e Find My Device — koppintson az eszkoz
nyomon kovetésehez.

o Alexa — koppintson az Alexa-fiok
osszekapcsolasahoz.

® Google Home — koppintson a Google Home-
fiok 6sszekapcsolasahoz.

e Guide — kapcsolja be vagy ki aziranyelvek
megjelenitéséhez vagy elrejtéséhez

e Language — koppintson a nyelv
megvaltoztatasahoz.

e Upload Logs — kuldje el a problémakat es
naplokat a Mammotion tamogatasanak.

e About Mammotion — koppintson az alkalmazas
verziojanak, a Felhasznaloi megallapodasnak
és az Adatvédelmi megallapodasnak a

megtekintéséhez.
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4.14.1 Eszk6z megosztasa

Az eszk6z megosztasaval a cimzett iranyithatja és hozzaférhet az eszk6z informéacioihoz, azonban nem

oszthatja meg tovabb, és nem hasznélhatja a lopasgatlo funkciot.

1. Nyissa meg az Me oldalt és nyomjon a
Device management and sharing
lehetbsegre.

2. Valassza ki a megosztani kivant eszkozt.

3. Nyomjon a Share with people gombra a

folytatashoz.

4. Valassza a Share via account vagy Share via

OR code a megosztas elinditasahoz.
e Share via account (megosztas fiokon
keresztdil)
a. Nyomjon a Share via account
gombra.

5. irja be az fioknak a szamat, amivel
megosztani kivan majd nyomja meg a Share
gombot.

b. A cimzett Mammotion
alkalmazasaban  koppintson az
Agree gombra a felugro

értesitésben.
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e Share via QR code (megosztas OR
kdddal)

a. Kattintson a Share via QR code

kodra hogy megjelenitse a QR kodot.

® A cimzett Mammotion alkalmazasaban

koppintson az Agree gombra a felugro

ertesitéesben.

4.14.2 Eszkoz megosztasanak leallitasa

Tulajdonos

1. Nyissa meg a Me oldalt és nyomjon a Device
management and sharing lehetdségre.

2. Valassza ki a megosztott eszkozt.

3. Nyomjon a Sharing management lehetdségre

a folytatashoz.

4, Valassza ki a megfeleld6 megosztasi
el6zmeényt, majd koppintson a Delete
gombra.

5. Nyomjon a Confirm gombra, hogy visszavonja

a cimzett hozzaférését az eszkozhoz.
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Cimzett

1. Nyissa meg a Me oldalt, majd koppintson a
Device management and sharing mentpontra.
2. Valassza ki azt az eszkozt, amelyet

megosztottak Onnel.

3. Nyomjon a Delete gombra.
4. Nyomjon a Confirm gombra, hogy ledllitsa a
megosztast. Ez a mulvelet nem érinti a

tulajdonos adatait.

4.14.3 Eszkoz keresése

Ha a Mammotion alkalmazédshoz parositott robotja
vagy RTK referenciaallomasa eltlinik, lépjen az
Me > Find my Device oldalra, hogy nyomon kdvesse

az eszkozt.

Koppintson az eszkozre, hogy belépjen a kOvetkezd oldalra, ahol engedélyezheti vagy letilthatja a

Location Notifications (helyértesitések) és Location Recorder (helyrdgzit6) funkciokat.
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® Helyértesitések (Location Notifications) - Ha engedélyezve van, értesitést kap, ha a robot tobb
mint 50 méterre eltavolodik a munkaterulettol.

® Helyrogzité (Location Recorder) - Ha engedélyezve van, a rendszer rogziti a robot helyelézményeit.
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4.14.4 Alexa fiok csatlakoztatasa

MEGJEGYZES
@ ® Ahangvezérléssel torténé munkainditas el6tt legalabb eqgy feladatot létre kell hozni.
e Ha ugyanahhoz a Mammotion fiékhoz tobb mint két robot van csatlakoztatva, a

hangparancs alapértelmezés szerint a legutdbb parositott robothoz lesz iranyitva.

1. Lépjen a Me oldalra, és koppintson az Alexa
lehetésegre.

2. Vélassza a Luba Mini (Mammotion Robot)
lehetdséget a folytatédshoz.

3. Nyomjon az Link Alexa gombra az
engedélyezési oldalra lépéshez.

4, Véqgll nyomjon az Link gombra a mdvelet

befejezéséhez.

A sikeres 6sszekapcsolas utan a robotot hangparancsokkal vezérelheti. ime néhany példa a kiilénb6z6
muveletekre, péeldaul inditasra, szineteltetésre, ledllitasra, toltésre és allapotellendrzésre:
Munka elkezdése

-Alexa, ask Mammotion robot to start working

-Alexa, ask Mammotion robot to start task xx (xx means the name of the task you set)
Munka sziineteltetése

-Alexa, ask Mammotion robot to pause

-Alexa, ask Mammotion robot to hold on

Munka folytatasa

-Alexa, ask Mammotion robot to continue

Munka leallitasa

-Alexa, ask Mammotion robot to stop working

-71-



Visszakiildés tolt6allomasra

-Alexa, ask Mammotion robot to recharge
-Alexa, ask Mammotion robot go home
Allapot lekérdezése

-Alexa, ask Mammotion robot status
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4.14.5 Google Home fiok csatlakoztatasa

MEGJEGYZES

A hangvezérléssel torténd munkainditas el6tt legalabb eqgy feladatot létre kell hozni.

1. Menjen a Me oldalra és nyomjon a Google Home
gombra.

2. Nyomjon a Link Google Home gombra, hogy
megnyiljon a bejelentkezési felllet.

3. Kovesse az utasitasokat a csatlakoztatas sikeres

befejezeésehez.

A sikeres Osszekapcsolas utan a robotot hangparancsokkal vezérelheti. Probalja ki a kovetkezé
parancsokat:

Munka elkezdése

-Hey Google, start mowing

-Hey Google, start the LUBA now

-Hey Google, let the LUBA start running
-Hey Google, make the LUBA start running
Munka sziineteltetése

-Hey Google, pause mowing

-Hey Google, pause the LUBA now

-Hey Google, let the LUBA pause

-Hey Google, make the LUBA pause
Munka folytatasa

-Hey Google, continue mowing
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-Hey Google, let the LUBA continue
-Hey Google, make the LUBA continue
Munka megallitasa

-Hey Google, stop mowing

-Hey Google, stop the LUBA

-Hey Google, let the LUBA stop

-Hey Google, make the LUBA stop
Visszakiildés toltoallomasra

-Hey Google, dock the LUBA

-Hey Google, let the LUBA go home
-Hey Google, make the LUBA go home
Allapot lekérdezése

-Hey Google, is the LUBA running?
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5 Karbantartas

A Mammotion javasolja a robot rendszeres heti ellenérzését es karbantartasat, hogy meqgdrizze az
optimalis fdnyirasi teljesitményt és meghosszabbitsa a robot élettartamat. A biztonsag és hatékonysag
érdekében mindig viseljen védéruhazatot, példaul hosszunadragot és munkacip6t; kerllje a nyitott

szandal vagy mezitlabas karbantartast.

b.1 Tisztitas

FIGYELEM

e (y6z6djon meg réla, hogy a robot teljesen ki van kapcsolva, miel6tt barmilyen tisztitasi
munkat elkezd.

e Mindig kapcsolja ki a robotot, miel6tt fejjel lefelé forditana.

e A robot fejjel lefelé forditasakor kezelje oOvatosan, hogy elkerulje a kameramodul

sérilését.

5.1.1Robot tisztitasa

Burkolat

Hasznaljon puha kefét vagy nedves ruhat a robot burkolatanak tisztitasahoz. Ne hasznaljon alkoholt,
benzint, acetont vagy mas maro vagy illékony olddszereket, mert ezek kérosithatjak a robot kilsé
burkolatéat és belsé alkatreszeit.

Aljzat

Viseljen védbkeszty(it a vaz és a vagotarcsak tisztitasakor. Hasznaljon kefét a tormelék eltavolitasahoz.
Ellen6rizze a pengék sérulését, és gydzddjon meg rola, hogy a pengék és a vagodtarcsak szabadon
forognak.
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o NE hasznaljon éles targyakat az aljzat tisztitasahoz.

e NE tavolitsa el a védokeretet (A) az aljzat tisztitdsdhoz

Eliilso kerekek (Omni wheels)

Tisztitsa meg az els6 kerekeket kefével vagy viztoml6vel. Tavolitsa el a sarat, ha van rajta.

Hatulsoé kerekek

Rendszeresen tisztitsa meg a hatso kerekeket kefével vagy viztomlével, ha tul koszosak.

Kamerarendszer

Torolje le a kamera lencséjét egy puha ronggyal, hogy eltavolitsa a szennyez6déseket. A tiszta lencse
elengedhetetlen a kameramodul megfeleld mikodéséhez.

Hatso burkolat

Rendszeresen tisztitsa meg a hatso toltéérintkezéket és az infravorés vevét egy ronggyal, hogy
eltavolitsa a finyesedéket és a szennyezddést. Ezeknek az alkatrészeknek a tisztan tartasa biztositja a
megfeleld toltést és megeldzi a toltési hibdkat

"

5.1.2 Toltéallomas

Hasznaljon kefét és rongyot az infravords ado és a tolt6tuske tisztitdsahoz.

5.1.3 RTK Referenciaallomas

Torolje le az RTK referenciaallomast egy ronggyal, hogy eltavolitsa a felhalmozodott szennyezddést.
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5.2 Apengék és a motor karbantartasa

FIGYELEM

® Mindig viseljen véd6kesztylt a vagopengék ellenérzése, tisztitasa vagy cseréje soran.

e NE hasznaljon elektromos csavarhuzot a vagotarcsa meghuzésahoz vagy lazitdséhoz.
Mindig a megfelelé csavarokat és a Mammotion altal jovahagyott eredeti pengéket
hasznalja.

e Minden vagopengét es hozzajuk tartozd csavarokat egyszerre cseréljen ki, hogy
biztositsa a biztonsagos és hatékony vagasterljesitmeényt.

e NE hasznélja Ujra a csavarokat, mivel ez sulyos sérlléseket okozhat.

® A hosszu tavu tarolas soran biztositsa, hogy a kerékagy motor tengelye szaraz és tiszta maradjon. A
motor tengelyének rendszeres karbantartasa segit megeldézni a szennyezddés és nedvesség
felhalmozodasat, amely befolyasolhatja a motor mikodesét. A motor varhato élettartama 1500
Uzemora.

e A vagopengék kopoalkatrészek, ezert, ha erdsen elkopnak, cserére szorulnak. Javasolt 3 havonta
vagy 150 ora hasznélat utan cserélni a pengéket. Sirlbb fi esetén gyakoribb pengecsere
szUkséges lehet.

® A nedves fi hajlamosabb a pengékhez és a robot aljahoz tapadni, ami ronthatja a teljesitményt és
gyakoribb tisztitast tehet szikségessé. Az optimalis mikddés és a gyep hosszu tavu élettartama

érdekében ajanlott elkerllni a fdnyirast erés es6ben vagy tulzottan nedves fl esetén.
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Vagopenge cseréje

1. Kapcsolja ki arobotot.

2. Helyezze arobotot egy puha, tiszta fellletre, Ugyelve arra, hogy fejjel lefelé legyen.

3. Egy keresztfejd csavarhuzoval tavolitsa el a regi vagopengeket.

4. Szerelje be az Uj vagépengéket (B), a mellékelt alatétekkel (C) és csavarokkal (A). Gy6z6djon meg

réla, hogy a pengék szabadon forognak, és biztonsagosan régzitve vannak.
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5.3 Akkumulator karbantartas

® Ahosszu tavu tarolas el6tt teljesen toltse fel az akkumulatort, hogy megel6zze a tulzott lemerdlést.
® Még hasznalaton kivil is teljesen toltse fel az akkumulatort 90 naponta.

® (Gy6z6djon megrola, hogy a robot toltéportjai tiszték és szarazak, miel6tt tarolna vagy toltené.

5.4 Télitarolas

Az optimalis mikodés érdekében a kovetkezd flinyirasi szezon el6tt megfeleléen tarolja a robotot, a
tolt6allomast és az RTK referenciaallomast. Ha a kornyezeti hdmérséklet -20°C (-4°F) ala csOkken, a

robotot, az RTK referenciaallomast és a toltéallomast beltérben kell tarolni.

5.4.1 Robot tarolasa

Vezesse le arobotot a toltéallomasrol, és ellendrizze, hogy teljesen fel van-e toltve.

e Kapcsolja kiarobotot.

e Tisztitsa meg a robotot (burkolat, kerekek, alvaz, kameramodul stb.) egy nedves ruhaval vagy puha
kefevel. Ha szukséges, le is moshatja, de ne forditsa fejjel lefelé, és ne tisztitsa vizzel az alvéazat.

® Hagyjaarobotot teljesen megszaradni. Ne forditsa fejjel lefelé a szaritas soran.

e Vigyen fel korr6ziogatlo kendanyagot a toltéérintkezékre. Ne alkalmazza méas részekre, kulonosen a
fém érintkezési pontokra, kivéve a csatlakozokat.

® Tavolitsa el az els6 Utkoz6t, és tisztitsa meg a csatlakozonyilast egy kefével.

e Tisztitsa megazels6 Utk6z6t eqgy kefével.

® Tavolitsa el a biztonséagi kulcsot.

e Taroljaarobotot beltérben.
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b.4.2 Toltéallomas tarolasa

® Huzza ki atapegyseéget.

® Haszikséges, tavolitsa el az es6takarot.

® Tavolitsa el arogzitd colopoket.

e Tisztitsa megalaposan a toltéallomast kefével és ruhaval.

® Tavolitsa el atoltéallomast és a tapegységet.

A koévetkezé fiinyirasi szezonban szerelje vissza a téltédllomast, majd helyezze at sziikség esetén (lasd:
Toltéallomas athelyezése), és tervezze ujra a csatornat a téltédllomas és a munkateriilet k6zétt a

Mammotion alkalmazads segitségével.

5.4.3 RTK Referenciaallomas tarolasa

Ha a kérnyezeti homérséklet -20°C (-4°F) felett van télen:

® Huzzakiaz RTK referenciaallomast.

o Tekercselje felaz RTK referenciaallomas kabelét a készllék koré, és huzza meg a véddsapkat.

e Fedjeleaz RTK referenciaallomast egy mianyag zacskoval vagy védéburkolattal.

Ha koveti ezeket a lépéseket, és nem mozgatja az RTK referenciadllomast, akkor nem sziikséges a
munkateriilet(ek) térlése és az ujbdoli felvétele a kovetkezé szezonban.

Ha a kérnyezeti homérséklet -20°C (-4°F) ala cs6kken télen és az RTK referenciaallomas a foldon
van telepitve:

® Tordlje atérképet a Mammotion alkalmazasban.

® Huzza ki az RTK referenciaallomast.
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® Tavolitsa el az RTK referenciaallomast a rogzitéoszloprol.

e Tavolitsa el az antennét.

e Tisztitsa megaz RTK referenciaalloméast egy ronggyal.

® Tavolitsa el ardgzitéoszlopot.

A kovetkezé szezonban szerelje vissza az RTK referenciadllomast, majd térképezze ujra a teriiletet a
Mammotion alkalmazasban.

Ha az RTK referenciaallomas falra vagy tet6re van telepitve:

® Huzzakiaz RTK referenciaallomast.

® Tavolitsa elaz RTK referenciaallomast a fali rogzitéoszlopral.

® Tavolitsa el azantennét.

e Tisztitsamegaz RTK referenciaallomast egy ronggyal.

A kovetkezo fiinyirasi szezonban telepitse vissza az RTK referenciadllomast az eredeti helyére. Ha az
RTK referenciadllomas helyzete nem vdltozik, nem sziikséges torolni a térképet és ujbol felvenni a

munkateriiletet.
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6.1 Miiszaki specifikaciok

6Termékadatok

Tablazat Hiba! Nincs ilyen stilust sz6veg a dokumentumban.-1Standard verzio specifikacioi

Standard verzio (Vagasmagassag: 20-65 mm/0.8-2.6 in)

Paraméter

Max. nyirasi feliiletnagysag

App. makx. felliletnagysag
Max. zondk szama

Meghajtas
Min. akadalymagassag

elkeriiléskor
Vagasi szélesség
Vagasi magassag

Toltési id6
Munkaidd egy toltéssel

Automata toltés

GPS Lopasgatlo
Geo-Alarm

Vision GeoFence
Felemelés szenzor
Doélésérzékeld
Toltéallomas

RTK Referenciaallomas
RTK Jel lefedettség

LUBA mini AWD
1500 800
1,500 m?(0.4 acre) 800 m?(0.2 acre)
15 10

All-wheel Drive (AWD)

80% (38°)

50 mm(2in)

200 mm (7.8 in)
25-65mm (0.8-2.6in)
200 perc ‘ 160 perc

165 perc ‘ 120 perc

IGEN
IGEN
IGEN
IGEN
IGEN
IGEN

CHG4300
RTK310

5 km (3.1 mi.)
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Pozicionalas és navigacio

Akadalyelkeriilés
Hangvezérlés
Video tajékozodas
Kapcsolat
Hangteljesitmény

Hangnyomas szint

Vizallésag

EsGérzékelés

Suly
Méter (H x SZ x M)

Parameéter

Max. nyirasi feliiletnagysag

App. max. feliiletnagysag

Max. zonak szama

Meghajtas

Min. akadalymagassag elkeriiléskor

Vagasi szélesség
Vagasi magassag

Toltési ido

Munkaid6 egy toltéssel

Automata toltés
GPS Lopasgatlo
Geo-Alarm

Vision GeoFence

Standard verzio (Vagasmagassag: 20-65 mm/0.8-2.6 in)

3D Vision & RTK
3D Vision & Physical Bumper
Alexa & Google Home
IGEN
4G & Bluetooth & Wi-Fi
Lwa=64dB, Kwa=3dB
Lpa=56dB, Kpa=3dB
Robot: IPX6
Toltéallomas: IPX6
RTK Referenciaallomas: IPX6
IGEN
15 kg (33 Ibs.)

584 x 430 x 282 mm (23 x 17 x 11in)

Tablazat 6 2 H verzio specifikacioi

H verzié (Vagasmagassag: 55-100 mm/2.2-4 in)
LUBA mini AWD
1500H 800H
1,500 m?(0.4 acre)
15 10
All-wheel Drive (AWD)
80% (38.6°)
80 mm(3.1in)
200 mm(7.8in)
55-100 mm (2.2-4 in)
200 perc ‘
165 perc ‘
IGEN
IGEN
IGEN
IGEN
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H verzié (Vagasmagassag: 55-100 mm/2.2-4 in)

Felemelés szenzor CHG4301
Dolésérzékeld RTK310
Toltéallomas 5km(3.1mi.)
RTK Referenciaallomas 3D Vision & RTK
RTK Jel lefedettség 3D Vision & Physical Bumper
Pozicionalas és navigacio Alexa & Google Home
Akadalyelkeriilés IGEN
Hangvezérlés 4G & Bluetooth & Wi-Fi
Video tajékozodas Lwa=66dB, Kwa=3dB
Kapcsolat Lra=58dB, Kpa=3dB
Robot: IPX6
Hangteljesitmény Tolt6allomas: IPX6

RTK Referenciaallomas: IPX6

Hangnyomas szint IGEN

Vizallésag 15 kg (33 Ibs.)
Es&érzékelés 584 x 430 x 282 mm (23 x 17 x 11in)
Suly

Méter (H x SZ x M)

Table Hiba! Nincs ilyen stilusu széveg a dokumentumban.-2 Robot fedélzeti RTK miik6dési savok

miiszaki adatai (EU modellekhez)

Miikodési frekvencia Maximalis adételjesitmény
LORA 863.1.-869.85MHz <13.98dBm
Bluetooth 2400-2483.5MHz <20dBm
2400-2483.5MHz <20dBm
Wi-Fi 5500-5700MHz <20dBm
5745-5825MHz <13.98dBm
GSM900 880-915MHZz(Tx);, 925-960MHz (Rx) 35dBm
GSM1800 1710-1785MHz(Tx); 1805-1880MHz 32dBm
WCDMA Band | 1920-1980MHZz(Tx); 2110-2170MHz(Rx)  25dBm
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WCDMA Band V 824-849MHZz(Tx); 869-894MHz(Rx) 25dBm

WCDMA Band VII| 880-915MHz(Tx); 925-960MHz (Rx) 25dBm
LTE Band 1 1920-1980MHZ(Tx); 2110-2170MHz(Rx)  25dBm
LTE Band 3 1710-1785MHz(Tx); 1805-1880MHz(Rx)  25dBm
LTE Band 5 824-849MHZ(Tx); 869-894MHz (Rx) 25dBm
LTE Band 7 2500-2570MHZ(Tx); 2620-2690MHz(Rx) 25dBm
LTE Band 8 880-915MHZz(Tx); 925-960MHz (Rx) 25dBm
LTE Band 20 832-862MHz(Tx); 791-821MHz(Rx) 25dBm
LTE Band 28 703-748MHz(Tx); 758-803MHz (Rx) 25dBm
LTE Band 38 2570-2620MHz(Tx); 2570-2620MHz(Rx) 25dBm
2300-2400MHZz(Tx) ; 2300-2400MHz
LTE Band 40 25dBm
(Rx)
GNSS 1559-1610MHz N/A

Table Hiba! Nincs ilyen stilust széveg a dokumentumban.-3 RTK referenciadllomas miikédési savok

miiszaki adatai (EU modellekhez)

Mikodési frekvencia Maximalis adoteljesitmény
LORA 863.1.-869.85MHz <13.98dBm

Bluetooth 2400-2483.5MHz <20dBm

Wi-Fi 2400-2483.5MHz <20dBm

GNSS 1559-1610MHz N/A
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Table Hiba! Nincs ilyen stilusu széveg a dokumentumban.-4 Akkumulator specifikacioi

Specifikacio
Paraméter
800 800H 1500 1500H

TS-A060-2802151
Akkumulatort6lté Input: 100-240V~, 50/60Hz, 2.5A

Output: 28Vdc, 2.15A, 60W
Akkumulator

21.6Vdc, 4.5Ah 21.6Vdc, 6.1Ah

csomag
A toltési homérséklet-tartomany 4-45 °C / 39-113 °F.
FIGYELEM: Az akkumulator ujratoltéséhez csak a késziilékhez mellékelt levalaszthaté tapegységet

hasznalja.
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6.2 Hibakodok

Az alkalmazas ertesitései megjelenitik a gyakori hibakodokat, azok okait, valamint a hibaelharitasi

lepeseket. Az alabbiakban a leggyakoribb problémak listaja talalhato:

Hibakod

316

318

323

325

326

328

1005

1300

Hibajelenség
A bal oldali vagétarcsa motorja

tulmelegedett.

A bal oldali vagotarcsa motorjanak

érzékel6je meghibasodott.

A jobb oldali vagétarcsa motorja

tulterhelt.

A jobb oldali vagotarcsa motorja

nem indul el.

A jobb oldali vagétarcsa motorja

tulmelegedett.

A jobb oldali vagotarcsa
motorjanak erzékeldje
meghibésodott.

Alacsony akkumulatorszint.

Gyenge helymeghatéarozasi allapot

-87-

Megoldas

A gép automatikusan visszaall normal
allapotba, miutan a motor lehdlt. Ez a
folyamat néhany percet vehet igénybe.
Inditsa ujra a robotot. Ha a probléma
tobbszori Ujrainditas utan is fennall, 1épjen
kapcsolatba az Ugyfélszolgalattal.
Ellendrizze, hogy a vagotarcsa elakadt-e, és
ha szukséges, tisztitsa megq. Alternativ
megoldaskent novelje a vdgasi magassagot.
Ellenérizze, hogy a vagotarcsa elakadt-e. Ha
nem, inditsa Ujra a robotot. Ha a probléma
tobbszori Ujrainditas utan is fennall, 1épjen
kapcsolatba az Ugyfélszolgalattal.

Inditsa ujra a robotot. Ha a probléma
tobbszori Ujrainditas utan is fennall, 1épjen
kapcsolatba az Ugyfélszolgalattal.

Inditsa Ujra a robotot. Ha a probléma
tobbszoOri Ujrainditas utan is fennall, 1épjen
kapcsolatba az Ugyfélszolgalattal.

A robot folytatja a munkat, miutan az
akkumulator toltottségi szintje eléri a 80%-
ot.

Varjon, amig a robot ujrapozicionalja magat



Hibakod
1301

1420

2713

2726

2727

Hibajelenség

A toltéallomas elmozdult.
ld6tullépés tortént a
kereksebesség-adatok lekérése
kozben.

A toltés leallt az alacsony

akkumulatorfeszlltség miatt.

Az akkumulator tultolt6dott.

Az akkumulator tulsagosan

lemerult
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Megoldas

Relocate the charging station.

Inditsa Ujra a robotot. Ha a problema
tovabbra is fennall, |épjen kapcsolatba az
ugyfélszolgalattal.

Inditsa Ujra a robotot. Ha a probléma
tobbszori Ujrainditds utan is fennall, Iépjen
kapcsolatba az Ugyfélszolgalattal.

Azonnal allitsa le a toltést. Ha a tultoltés
gyakran el6fordul, lépjen kapcsolatba az

ugyfélszolgalattal.

Toltse ujra arobotot.



7 Jotallas

A Shenzhen Mammotion Innovation Co., Ltd garantalja, hogy ez a termék a garancialis id6szak alatt
anyag- es gyartasi hibaktdol mentes lesz, amennyiben azt a Mammotion altal kozzétett
termékdokumentacioknak megfeleléen, normal hasznalat mellett alkalmazzak. A kozzétett
termékdokumentaciok kozeé tartozik - de nem kizardélagosan - a hasznalati utmutato, a gyors Uzembe
helyezési utmutato, a karbantartasi utmutato, a miszaki specifikaciok, a felelésségkizard nyilatkozat,
valamint az alkalmazason bellli értesitések. A garancialis id6szak termékenkeént és alkatrészenként
eltéerd lehet. A részletekért tekintse meg az alabbi tablazatot:

Alkatrész Garancia

Féegység és vezérlorendszer

Akkumulator

Sev
Tartalék alkatrészek (toltoallomas, RTK

referenciaallomas)

Ha a termeék a garancialis id6szak alatt nem mikodik megfeleléen, kérjik, lépjen kapcsolatba a

Mammotion tgyfélszolgalataval a tovabbi utasitasokert.

® Helyi forgalmazotol vasarolt termék esetén el6szor a forgalmazot kell felkeresni.

® A garancia igénybevételéhez érvéenyes vasarlasi bizonylat, blokk vagy rendelési szam szikséges
(Mammotion kbzvetlen értékesités esetén). A termék sorozatszama elengedhetetlen a garancialis
szolgaltatas inditasahoz.

e A Mammotion telefonon, e-mailben vagy online csevegésben igyekszik megoldast talalni a
problémara.

® Bizonyos esetekben el6fordulhat, hogy a Mammotion szoftverfrissités letoltését vagy telepitését

javasolja.

-89 -



Ha a probléma tovabbra is fennall, eléfordulhat, hogy a terméket be kell kildeni a Mammotionhoz
tovabbi vizsgalatra, vagy egy helyi, Mammotion altal kijelolt szervizkdzpontba.

A garanciélis id0szak a vasarlas eredeti datumatdl szamitddik, amelyet az értékesitési bizonylaton
vagy szamlan feltlintetett datum igazol.

Eldrendelt termékek esetén a garancia a helyi raktarbdl torténd kiszallitas datumaval kezd6dik.

Ha a felhasznalé a terméket szervizre vagy diagnosztikara kaldi a helyi szervizk6zpontba vagy a
Mammotion gyaraba, a szallitasi koltségeket maganak kell fedeznie. Ha a probléma a garancia
hatalya ald esik, Mammotion ingyenesen megjavitja vagy kicseréli, majd visszaklldi a
felhasznalonak. Ha nem garancialis hibardl van sz6, Mammotion vagy a kijeldlt szervizkdzpont

javitasi dijat szamithat fel.

Garancia nem terjed ki az alabbi esetekre:

A felhasznaloi kézikonyvben foglalt utasitasok figyelmen kivil hagyéasa.

Ha a termék szallitas kozben megsérllt, és a vasarld nem utasitotta vissza az atvételt, vagy ha
nincs hivatalos dokumentacio a szallitmanyozo cegtdl, amely igazolja a sérulést.

A termék meghibasodasa baleset, helytelen hasznélat, visszaélés, természeti katasztréfak (pl. arviz,
tlz, féldrengés), étel- vagy folyadékkiomlés, nem megfeleld toltés vagy egyéb kils6 tényezok miatt.
Olyan karok, amelyek a termék nem engedélyezett vagy nem rendeltetésszerd hasznalatabol
erednek.

A termék vagy annak alkatrészeinek modositdsa, amely jelentésen megvaltoztatja a
funkcionalitasat vagy képességeit, a Mammotion irasos engedélye nélkul.

Adatvesztés, adatkarosodas vagy jogosulatlan hozzaférés a felhasznaldi adatokhoz.

A termeéken talalhato cimkeék, sorozatszamok vagy egyeb jeldlések manipulaldsa vagy modositasa.
Ervényes vasarlasi bizonylat (pl. szdmla vagy nyugta) hianya a Mammotiontol, vagy ha felmertil a

gyanu, hogy a dokumentaciot meghamisitottak vagy manipulaltak.
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8 Megfeleloség

FCC Megfelel6ségi Nyilatkozatok
Ez az eszk6z megfelel az FCC szabalyzatanak 15. részének. A mikodés az alabbi két feltételhez kotott:
(1) ez az eszkdz nem okozhat karos interferenciat, és (2) ennek az eszkdznek el kell fogadnia a kapott

interferenciat, beleértve az olyan interferenciat is, amely nem kivant mikodést eredményezhet.

Figyelem: A megfelel6segért felel6s fel altal kifejezetten jova nem hagyott valtoztatdsok vagy

modositasok érvénytelenithetik a felhasznald jogosultsédgat az eszkoz Uzemeltetésére.

Megjegyzés: Ez a berendezés tesztelésre kerllt, és megfelel az FCC Szabalyzat 15. részének megfeleld
B osztalyu digitalis eszk6zre vonatkozo hatarértékeknek. Ezek a hatarértékek ugy lettek kialakitva,
hogy ésszerl védelmet biztositsanak a karos interferencia ellen lakossagi telepités soréan. Ez a
berendezés radiéfrekvencias energiat generél, hasznal és sugarozhat, és ha nem az utasitdsoknak
megfeleléen van telepitve és hasznalva, karos interferenciat okozhat a radiokommunikacioban.
Azonban nem garantalhatd, hogy egy adott telepitésben nem fog interferencidt okozni. Ha ez a
berendezés karos interferenciat okoz radié- vagy televizibadas vételében - amely az eszk0z ki- és
bekapcsolasaval ellenérizheté -, a felhasznaldt javasoljuk az interferencia csokkentésére az alabbi
modszerekkel:

-- Irdnyitsa at vagy helyezze at a vev6antennat.

-- NOvelje a tavolsagot a berendezés és a vevo kozott.

-- Csatlakoztassa a berendezést egy olyan aljzatra, amely mas aramkoron van, mint amelyhez a vevé
csatlakozik.

-- Forduljon a forgalmazohoz vagy egy tapasztalt radié-/TV-szerel6hoz segitségert.
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ISED Megfelel6ségi Nyilatkozat

Ez az eszk6z engedélymentes addkat és vevOket tartalmaz, amelyek megfelelnek a Kanadai Innovacios,
Tudomanyos és Gazdasagfejlesztési Minisztérium (ISED) engedélymentes RSS eldirdsainak. A miikodés
az alabbi két feltételhez kotott:

(1) Ez az eszkdz nem okozhat interferenciat.

(2) Ennek az eszkoznek el kell fogadnia minden interferenciat, beleértve az olyan interferenciat is,
amely nem kivant mikodést eredményezhet.

Ez a berendezes megfelel az IC RSS-102 sugérzasi expozicios hatarértékeinek, amelyeket nem

ellendrzott kdrnyezetekre allapitottak meg.

L'émetteur/récepteur exempt de licence contenu dans le présent appareil est conforme aux CNR
d'Innovation,

Sciences et Développement économique Canada applicables aux appareils radio exempts de licence.
L'exploitation est autorisée aux deux conditions suivantes:

(1) L'appareil ne doit pas produire de brouillage;

(2) L'appareil doit accepter tout brouillage radioélectrique subi, méme si le brouillage est susceptible
d’en compromettre le fonctionnement.

Cet équipement est conforme aux limites d'exposition aux radiations IC CNR-102 établies pour un

environnement non controlé.

RF Sugarzasi Expoziciéo Megfeleloség

Ez a berendezés megfelel az FCC és IC RSS-102 sugarzasi expozicios hatarértékeinek, amelyeket nem
ellendrzott kornyezetekre allapitottak meg. Ez az ado nem lehet egy masik antennaval vagy adoval egy
helyen telepitve vagy eqgyidejldleg mikodtetve. A berendezést ugy kell telepiteni és Gzemeltetni, hogy a
sugarzo és a felhasznélo teste kozott legaldbb 20 cm tavolsag legyen.

Cet équipement est conforme aux limites d'exposition aux radiations IC CNR-102 établies pour un

environnement non controlé.
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Cet emetteur ne doit pas étre colocalisé ou fonctionner en conjonction avec une autre antenne ou un
autre émetteur. Cet équipement doit étre installé et utilisé avec une distance minimale de 20 cm entre

le radiateur et votre corps.

RTK Referenciaallomas

Ez a radivadd [IC: 32325-RTK300] jovahagyast kapott a Kanadai Innovaciés, Tudomanyos és
Gazdasagfejlesztési Minisztériumtél (ISED) az alabbiakban felsorolt antenna tipusokkal torténé
Uzemeltetésre, a megadott maximalis megengedett erdsitéssel. A listdban nem szerepl6, vagy a
megengedett maximalis erdsitést meghalado antenna tipusok szigoruan tilosak ezzel az eszkdzzel valo

hasznalatra.

Cet émetteur de radio [IC: 32325-RTK310] a été approuvé par innovation, sciences et développement
économique Canada pour lutilisation des types d'antennes énumérés ci - dessous avec les gains
maximaux admissibles indiqués. Les types d'antennes qui ne sont pas inclus dans cette liste et dont le
gain est supérieur au gain maximal de l'un des types énumeérés sont strictement interdits pour une
utilisation avec cet appareil.

Dipole Antenna 3.26dBi, 500
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Egyszeriisitett EU Megfeleloségi Nyilatkozat
Ezennel a Shenzhen Mammotion Innovation Co., Limited kijelenti, hogy a kdvetkez8 radioberendezés-
tipusok [Model: 3000X / 5000X / 10000XX / 3000HX / 5000HX / 10000HX] megfelelnek a 2014/53/EU
iranyelvnek.
A teljes EU Megfelelséqgi Nyilatkozat az alabbi internetes cimen érhet6 el:

https://mammotion.com/pages/eu-declaration-of-conformity.
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